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Q I m q rox ’ Informacje o podreczniku

1 Informacje o podreczniku

1.1 Wprowadzenie

W tym podreczniku podano informacje o urzgdzeniu PRORUNNER mk9, stosowanym do
przemieszczania w pionie produktéw w systemie transportowym. W tym podreczniku
urzgdzenie PRORUNNER mk9 bedzie okreslane jako ,urzadzenie”.

Niniejszy podrecznik jest przeznaczony dla:

*  sprzedawcow detalicznych/producentow OEM, inzynieréw projektantow i
mechanikow;
e operatoréw, instalatoréw i inzynierow stuzby utrzymania ruchu i innych uzytkownikow.

Z podrecznikiem tym nalezy zapozna¢ sie od razu po zakupie urzadzenia.

Przed uzyciem maszyny niniejszg instrukcje muszg przeczytaé¢ wszyscy uzytkownicy. Jest
to konieczne, aby upewni¢ sie, ze wszyscy uzytkownicy znajg tres¢ niniejszej instrukciji.

Informacja dla integratoréw systemoéw/producentow OEM

W podreczniku przedstawiono konfiguracje urzgdzenia, ktére mozna wykorzysta¢ do jego
ustawienia. Podano takze instrukcje dodawania lub modyfikowania technicznych
elementoéw urzgdzenia.

Uzytkownicy

Urzadzenie moze zostac¢ dostarczone w postaci juz zmontowanej. W takim przypadku
niektére rozdziaty w podreczniku nie majg zastosowania. W celu zintegrowania
urzadzenia z systemem transportowy firma Qimarox zaleca skorzystanie z dokumentac;ji
dostarczonej przez producenta OEM systemu transportowego.

1.2 Dokumentacja produktu

Dokument Oznaczenie

Podreczniki dotyczace urzadzenia1 UM-PRORUNNER_mk9-2.0-EN

Schemat urzqdzenia2 Patrz punkt 2.2.

Schematy elektryczne'

Arkusz danych technicznych2

Czesci OEM urzgdzenia:

*  Sruby i nakretki

* Motoreduktor

° Fotokomarki

* Bieznie

* tancuch

. Przetgczniki indukcyjne
*  Czujnik krancowy

. Pasy

1 Ogolne informacje o poszczegdlnych urzgdzeniach, oprocz wyjatkéw wskazanych na
schemacie urzadzenia.
2 Informacje o urzadzeniu.
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1.3 Jezyk zroéditowy
Ten podrecznik zostat pierwotnie opracowany w jezyku angielskim.
1.4 Symbole uzyte w podreczniku
W podreczniku uzyto nastepujgcych symboli.
OSTRZEZENIE
Ryzyko powaznych obrazen dla uzytkownika lub uszkodzenia urzadzenia w
przypadku niedostosowanie sie do instrukcji.
Uwaga
Dodatkowe informacje dla uzytkownika na temat zadania lub problemu.
1.5 Terminologia
W ponizszej tabeli podano definicje czesto uzywanych przez firme Qimarox terminow
dotyczacych urzgdzenia.
Termin Definicja
urzadzenie Urzgdzenie PRORUNNER mk9.
produkt Obiekt transportowany przez urzgdzenie.
nosnik Podzespét, na ktérym mozna zamontowac przenoénik lub ktéry przenosi
produkty.
przeno$nik podajacy | Przenosnik dostarczajgcy produkty do urzgdzenia. Przenosnik podajgcy nie
jest elementem urzadzenia.
przenosnik Przenosnik odbierajgcy produkty z urzgdzenia. Przeno$nik odprowadzajgcy
odprowadzajgcy nie jest elementem urzgdzenia.
obszar odgrodzony | Obszar wokot urzgdzenia, do ktérego ze wzgledéw bezpieczenstwa nie
mogg wejs¢ osoby nieuprawnione.
1.6 Wsparcie i informacje
Qimarox moze zapewni¢ dodatkowe doradztwo i ustugi wsparcia w nastepujacym
zakresie:
e szkolenia,
* globalna pomoc techniczna,
*  umowy serwisowe.
Aby uzyskac¢ wiecej informacji, nalezy skontaktowac sie z firmg Qimarox.
6 UM-PRORUNNER_mk9-2.0-PL
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2 Informacje ogoine

21 Identyfikacja urzadzenia

Dane identyfikacyjne urzgdzenia znajdujg sie na tabliczce znamionowej. Tabliczka
umieszczona jest po stronie kolumny.

Typ urzgdzenia umieszczony na tabliczce identyfikacyjnej zawiera kod sktadajgcy sie z 7
czesci (A—G). Okresla on szczegodtowo konfiguracje danego urzgdzenia.

OQirﬁarox Ce PRORUNNER Mk ©
@) @)
mk9-03 B/M00-01 /M05-03/E\0

(1]

A typ napedu

B typ kolumny

C typ ruchomego przenosnika produktéw

D typ napedu ruchomego przenosnika produktéw
E typ statego przenosnika produktow

F typ napedu statego przenosnika produktéw

G typ elementéw E

Typ kolumny:

. KS Kolumna standardowa

Typ nos$nika:
° DB Nosnik z przenosnikiem

e Dz Nosnik bez przenosnika

Typ o statej pozycji:
e UV Staty przenoénik odbiorczy

UM-PRORUNNER_mk9-2.0-PL 7
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Czesc¢ | Opis Mozliwa |Znaczenie wartosci Typ Patrz
kodu wartos¢ rozdziat
A Typ napedu 00 Brak/niedostarczany 11
05 Silnik tréjfazowy z hamulcem z zabezpieczeniem 9.1
termicznym
11 Silnik tréjfazowy z hamulcem z zabezpieczeniem 9.1

termicznym z koderem

99 Inne

B Typ kolumny S Kolumna bez czujnikéw, brak kodera na nosniku B

Kolumna z czujnikami, brak kodera na nosniku

Kolumna z czujnikami i koderem na nosniku

C Przenos$nik w 000 Brak/niedostarczany 000
formie podnosnika FO1 Widy
MO1 Przenosnik rolkowy
MO02 Przenosnik z tancuchem rolkowym
999 Wersja specjalna
D Przenosnik w 00 Brak/niedostarczany 00
napedzie 03 Silnik trojfazowy 9.1
podnosnika
05 Silnik tréjfazowy z zabezpieczeniem termicznym 9.1
06 Silnik tréjfazowy z hamulcem 9.1
07 Silnik tréjfazowy z hamulcem z zabezpieczeniem 9.1
termicznym
99 Wersja specjalna
E Przenosnik 000 Brak/niedostarczany 000
montowany na state [ ;4 Przenosnik rolkowy
MO02 Przenosnik z tancuchem rolkowym
999 Wersja specjalna
F Naped statego 00 Brak/niedostarczany
przenosnika 03 Silnik tréjfazowy 9.1
05 Silnik tréjfazowy z zabezpieczeniem termicznym 9.1
06 Silnik tréjfazowy z hamulcem 9.1
07 Silnik tréjfazowy z hamulcem z zabezpieczeniem 9.1
termicznym
99 Wersja specjalna
G Typ przenos$nika EO Brak/niedostarczany
odbiorczego B~ ¢y 24V DC IP66
podzespotu
E2 24 V DC IP67
99 Inne
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2.2

2.3

Schemat urzadzenia i dane techniczne

Po ztozeniu zamowienia nabywca otrzyma do zatwierdzenia schemat urzgdzenia i arkusz
danych technicznych. Po zatwierdzeniu tych dokumentéw nabywca otrzyma dodatk9owy
schemat oraz arkusz danych technicznych, ktére zostaty wykorzystane w niniejszej
instrukcji jako dokumenty referencyjne.

Qimarox

o]
5

‘

Height 3060 mm Height mm

Height 600 mm Height mm
A Position NIA

3
1725

>
t
1
4

1750

5284

80525 FEEDING CONVEYOR

Speed 02 mis

,,,,,, CONVEYOR IN PRmk9
Type Roller

Speed 02 mis
Length 1450  mm
Height 100 mm
Weight 190 kg
Product stop NiA

Centering unit NiA

Qimarox| §

footprint on floor level

Schemat urzgdzenia i arkusz danych technicznych zawierajg nastepujgce dane:
numer seryjny urzgdzenia,

wymiary i masa produktu,

wymiary i masa urzadzenia,

konfiguracja urzadzenia,

predkosé i pojemnos¢ urzgdzenia,

dane techniczne silnika.

Urzgdzenie moze by¢ uzywane tylko zgodnie ze specyfikacjg podang w tym podreczniku i
danymi technicznymi na schemacie urzgdzenia. Aby uzywac¢ urzgdzenia w sposdb
niezgodny z podang specyfikacja, nalezy skontaktowac sie z firmg Qimarox w celu
sprawdzenia, czy jest to mozliwe. Nieprawidtowa obstuga i/lub wprowadzanie modyfikaciji
w urzgdzeniu moze prowadzi¢ do powstawania niebezpiecznych sytuaciji i/lub
spowodowac uszkodzenie. Uzywanie urzgdzenia z modyfikacjami lub w sposéb
niezgodny z podang specyfikacjg jest dozwolone wytgcznie po uzyskaniu pisemnej zgody
firmy Qimarox. Qimarox nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne wypadki i/lub zniszczenia
spowodowane uzywaniem urzadzenia w sposéb, na ktéry nie zostata udzielona zgoda.

Gwarancja

Zakres i okres obowigzywania gwaranciji jest uzgadniany w czasie sktadania zaméwienia
na urzgdzenie.

Gwarancja jest wazna tylko wtedy, gdy urzgdzenie jest uzywane zgodnie ze specyfikacjg
oraz jesli uzytkownik przestrzega instrukcji konserwaciji.

Gwarancja nie obejmuje zuzycia czesci.

UM-PRORUNNER_mk9-2.0-PL
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2.4

2.5

Gwarancja urzgdzenia traci waznosé w przypadku:

* uzywania urzgdzenia przez osoby w tym celu nieprzeszkolone,

* nieodpowiedniej konserwacji urzgdzenia,

* wykonywania prac konserwacyjnych przez osoby w tym celu nieprzeszkolone,

* wprowadzania zmian w urzgdzeniu bez uzyskania wczesniejszej pisemnej zgody
firmy Qimarox.

Odpowiedzialnosé

Firma Qimarox jest przekonana zgodnie ze swojg najlepsza wiedza, ze informacje, ktére
zamiescita w niniejszej instrukcji obstugi, sg doktadne. W przypadku btedu technicznego
lub typograficznego firma Qimarox zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian w
pozniejszych wydaniach tej instrukcji bez uprzedniego powiadamiania posiadaczy tego
wydania. W przypadku podejrzenia btedu czytelnik powinien skonsultowac¢ sie z firmg
Qimarox. W zadnym wypadku firma Qimarox nie ponosi odpowiedzialno$ci za zadne
szkody wynikajace z niniejszego podrecznika uzytkownika lub zawartych w nim informaciji.
Z wyjatkiem przypadkow okreslonych w niniejszym dokumencie firma Qimarox nie udziela
zadnych gwarancji, wyraznych ani dorozumianych, i wyraznie zrzeka sie wszelkich
gwaranciji nienaruszania praw, przydatnosci handlowej lub przydatno$ci do okreslonego
celu. Klient ma prawo do zgdania od firmy Qimarox odszkodowania za btad lub
zaniechanie po stronie tej firmy, ktérego wysoko$¢ bedzie siegata rownowartosci
zaptaconej firmie Qimarox przez klienta. Firma Qimarox nie ponosi odpowiedzialnosci za
szkody odniesione na skutek utraty danych, zyskoéw, mozliwosci korzystania z produktéw
lub szkody wtoérne bgdz wynikowe nawet, jesli zostata ona powiadomiona o mozliwosci
wystgpienia takich szkéd. Powyzsze ograniczenie odpowiedzialnosci ponoszonej przez
firme Qimarox bedzie miato zastosowanie niezaleznie od formy roszczenia, bez wzgledu
na to, czy zostanie ono wniesione z tytutu naruszenia postanowien umowy, czy tez czynu
niedozwolonego, w tym zaniedbania. Kazde roszczenie przeciwko firmie Qimarox musi
zostac wniesione w przeciggu jednego (1) roku od wystgpienia przyczyny takiego
roszczenia.

Qimarox Firma Qimarox nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody, wypadki, niebezpieczne
warunki, wady, nieprawidtowe dziatanie lub usterki podczas pracy, ktorych przyczyny sg
nastepujace:

*  Wiasciciel lub uzytkownik urzgdzenia nie przestrzega instrukciji instalacji, obstugi i
konserwacji wydanych przez firme Quimarox, w tym, bez ograniczen, ignoruje
ostrzezenia badz regulacje przewidziane na urzgdzeniu lub w niniejszej instrukcji.

*  Urzadzenie jest wykorzystywane do innych celéw lub w okolicznosciach
odbiegajgcych od tych, jakie opisano w niniejszej instrukcji obstugi. Zalicza sie tu
naduzywanie, nieprawidtowe uzywanie lub zaniedbywanie urzadzenia.

* Dokonanie jakiegokolwiek rodzaju modyfikacji urzgdzenia; Obejmuje to uzywanie
czesci zamiennych innych niz okreslone w tym podreczniku.

* Niewystarczajgca lub niewtasciwa konserwacja.

Deklaracja zgodnosci CE

Aby uzyskac¢ deklaracje zgodnosci WE, prosze odnies¢ sie do arkusza danych
technicznych.

UM-PRORUNNER_mk9-2.0-PL
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3
3.1

3.2

3.3

3.3.1

Bezpieczenstwo

Przeznaczenie urzadzenia

Urzgdzenie jest przeznaczone wytgcznie do pionowego transportu produktéw, jak opisano
to w tym podreczniku. Szczegotowy opis specyfikacji uzywania urzgdzenia znajduje sie w
sekcji 4.6.

Urzadzenie jest zawsze instalowane w ramach wiekszego systemu transportowego, w
ktorym produkty sg automatycznie tadowane i roztadowywane z urzgdzenia.

A OSTRZEZENIE
Uzywanie urzgdzenia w jakikolwiek inny sposéb jest surowo zabronione.

Rodzaje i kwalifikacje uzytkownikéw

W podreczniku wymieniani sg nastepujacy uzytkownicy urzgdzenia:
e operator,

* instalator mechaniczny,

* elektroinstalator,

* inzynier utrzymania.

Wszyscy uzytkownicy muszg zna¢ catosc tego podrecznika.

Tylko wykwalifikowany personel ma prawo obstugiwaé, montowa¢ lub konserwowaé
urzgdzenie.

Uzytkownika uznaje sie za odpowiednio wykwalifikowanego, tylko jesli przeszedt
stosowne szkolenie i/lub uzyskat stosowne, uznawane w branzy kwalifikacje. Qimarox
moze zapewni¢ szkolenie, jesli jest to wymagane.

Qimarox moze takze zapewni¢ doradztwo w zakresie czynnosci i zadan do wykonania w
zwigzku z urzadzeniem.

Instrukcje bezpieczenstwa

Informacje ogéine

* Nalezy przestrzegac¢ przepiséw bezpieczenstwa podanych w tym podreczniku.
Niestosowanie sie do tych przepiséw moze prowadzi¢ do powstawania
niedopuszczalnego ryzyka.

* Nigdy nie nalezy zamyka¢ drzwi, jesli sg obecne, do obszaru odgrodzonego, kiedy w
obszarze tym znajdujg sie jakiekolwiek osoby.

* Nalezy wylgczy¢ urzadzenie oraz zabezpieczy¢ gtéwny wytgcznik zasilania ktdédka,
aby uniemozliwi¢ jego wtgczenie w czasie przeprowadzania jakichkolwiek czynnosci
w obszarze odgrodzonym.

* Nalezy przestrzegaé wszystkich stosownych lokalnie obowigzujgcych przepiséw i
regulamindw.

UM-PRORUNNER_mk9-2.0-PL 11



Bezpieczenstwo Q i m q ro X )

3.3.2 Instalacja

* Urzadzenie nalezy podtgczy¢ zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami
dotyczacymi bezpieczenhstwa i higieny pracy.

*  Przed oddaniem urzgdzenia do uzytku nalezy sprawdzié, czy urzgdzenie zostato
zainstalowane zgodnie z instrukcjami zawartymi w tym podreczniku i ze schematem
urzadzenia.

* Nalezy sprawdzi¢, czy system transportowy jest zgodny ze wszystkimi stosownymi
przepisami i regulaminami BHP.

3.3.3 Uruchomienie urzadzenia

* Nie wolno wigczac¢ zasilania gtdwnego urzgdzenia, kiedy w kontakcie z nim znajdujg
sie inne osoby.

¢ Nie wolno uruchamiac¢ urzgdzenia, kiedy w kontakcie z nim znajdujg sie inne osoby.

* Nie wolno uruchamia¢ urzgdzenia, kiedy kto$ przebywa w ogrodzonym obszarze
urzadzenia.

* Przed przekazaniem urzgdzenia do eksploatacji wszystkie czesci urzgdzenia muszg
by¢ zgodne ze wszystkimi stosownymi przepisami i regulaminami BHP.

3.34 W czasie pracy urzadzenia

* Nie nalezy zbliza¢ rgk ani stop do ogrodzonego obszaru.

* Nie nosi¢ luznych ubran i zabezpieczy¢ dtugie lub luzne wtosy.

* Nalezy upewnic sig, ze w strefie zasiegu ruchomych czesci urzgdzenia nie znajdujg
sie ludzie ani zadne przedmioty.

*  Uzytkownicy muszg zna¢ wszystkie zasady bezpieczehstwa dotyczgce urzadzenia i
otoczenia, w ktérym ono pracuje, oraz ich przestrzegacd.

3.3.5 Konserwacja i naprawy

*  Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac konserwacyjnych lub naprawczych nalezy
odtgczy¢ zasilanie urzgdzenia za pomoca gtéwnego przetgcznika zasilania.
Roztgczony gtéwny przetgcznik zasilania nalezy zabezpieczy¢ ktédka.

*  Przed oddaniem urzgdzenia z powrotem do uzytku nalezy wymieni¢ uszkodzone lub
wadliwe czesci.

*  Zmiany i modyfikacje, ktére moga wptywac¢ na bezpieczenstwo uzywania urzadzenia,
mogg by¢ przeprowadzane tylko pod warunkiem ich zgodnosci ze stosownymi
przepisami, dyrektywami i uznanymi branzowymi normami.

Jesli takie zmiany i modyfikacje wykraczajg poza specyfikacje wskazane przez firme
Qimarox w tym podreczniku i firma Qimarox nie udzielita na nie zgody,
odpowiedzialnos¢ za nie spoczywa w catosci na osobach odpowiedzialnych za ich
wprowadzenie.

* Prace zwigzane z instalacjg elektryczng mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez
wykwalifikowanych w tym zakresie pracownikéw.

3.4 Urzadzenia zabezpieczajace

e Zabronione jest demontowanie, omijanie lub wytgczanie jakichkolwiek zabezpieczen
urzgdzenia.

*  Urzadzenia nie wolno uruchamia¢ lub nalezy je natychmiast wycofaé z eksploatacji,
jesli ktorekolwiek z jego zabezpieczen jest wadliwe.

*  Po przeprowadzeniu dziatar konserwacyjnych zawsze nalezy ponownie zamontowac
wszystkie zabezpieczenia, ktére zostaty zdemontowane z urzadzenia.

12 UM-PRORUNNER_mk9-2.0-PL



Qimarox:

3.4.1

3.4.2

Urzgdzenie zostato wyposazone w nastepujgce srodki zabezpieczajgce:

*  zawor cisnienia (uktad pneumatyczny mechanicznego urzgdzenia blokujgcego),
* mechaniczne urzgdzenie blokujgce

* panele z tytlu urzgdzenia.

Uwaga
ﬂ Etykiety na urzgadzeniu nalezy wymienic, kiedy stang sie nieczytelne lub
zostang uszkodzone.

Ogrodzony obszar wokot urzadzenia jest obowigzkowy ze wzgledu na bezpieczenstwo
personelu. Wszelkie drzwi dostepowe muszg by¢ zabezpieczone przetgcznikami
(czujnikami otwarcia) drzwi z blokadg. Przetgczniki te muszg by¢ zintegrowane z
wytgcznikiem awaryjnym i obwodem bezpieczenstwa. W punkcie 3.4.1 przedstawiono
sposob przygotowania obszaru odgrodzonego.

W przypadku niedostosowania sie do wymogéw bezpieczenstwa Deklaracja zgodnosci
CE urzadzenia traci waznosc.

Odgrodzenie bezpieczenstwa
Obszar odgrodzony musi byé zgodny z normami EN ISO 13857 i EN 619.

Otwory do podawania i odbioru produktéw muszg by¢ zaprojektowane tak, aby chronic¢
ludzi przed przypadkowym dosiegnieciem strefy zagrozenia. Jesli nie jest to mozliwe, te
otwory muszg by¢ wyposazone w kurtyne $wietlng.

Nalezy rowniez zapewnié, aby obszar odgrodzony byt zgodny z lokalnymi przepisami
dotyczacymi ochrony przed zagrozeniem. Jesli w odgrodzeniu obszaru zapewniono drzwi,
muszg by¢ one wyposazone w przetgcznik bezpieczenstwa (czujnik otwarcia),
powodujgcy wylgczenie systemu, kiedy drzwi sg otwarte. Patrz 3.4.2.

Jesli Qimarox dostarcza ogrodzenie bezpieczehstwa, jest to uwzglednione na schemacie
urzgdzenia.

OSTRZEZENIE
Jesli urzgdzenie porusza produkty po podtozu na inny poziom, nalezy

zastosowacé srodki bezpieczenstwa na wszystkich poziomach.

Zabezpieczenia

Zabezpieczenia nalezy projektowac zgodnie z tzw. Poziomem Zapewnienia
Bezpieczenstwa (Performance Level, PL) odpowiadajgcym obecnym normom dot. funkc;ji
bezpieczenstwa w urzadzeniach lub sterownikach urzgdzen zgodnie z normg EN ISO
13849-1:2008. W przypadku tego urzadzenia zastosowanie ma poziom PL_d, przy czym d
oznacza, ze ryzyko musi by¢ znaczgco zredukowane.

Obwod awaryjnego zatrzymania pracy

Urzadzenie musi posiada¢ obwod awaryjnego wytgczenia pracy. Kiedy jeden z przyciskow
awaryjnych zostanie wcisniety, gtdwne zasilanie i prad sterujgcy urzadzenia zostajg
natychmiast odciete.
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3.5

Ustawienie przekaznika zabezpieczajacego silnik

Urzadzenia zabezpieczajgce silnik muszg by¢ ustawiona na nominalny prad silnika.
Przekaznik ustawiony zbyt nisko uniemozliwi optymalng prace silnika. Przekaznik
ustawiony zbyt wysoko nie bedzie gwarantowat petnej ochrony termicznej.

Jedli prawidtowo ustawiony przekaznik aktywuje sie zbyt czesto, nalezy zmniejszyé
obcigzenie silnika lub zastosowac silniejszy silnik.

Zabezpieczenie termistorowe (termiczne)

W przypadku silnikéw, ktére sg czesto uruchamiane i zatrzymywane, pracujg z przerwami,
wykorzystujg wysoka czestotliwos¢ przetgczania lub sterownik zasilania, kluczowe jest
stosowanie przekaznika zabezpieczeniowego i zabezpieczenia termistorowego. Ma to
zapobiec przedwczesnemu wytgczaniu silnika przez przekaznik lub przegrzewaniu
uzwojenia silnika w takich warunkach pracy.

Kontrola ciggtego przemieszczania sie produktow

Konieczne jest kontrolowanie tego, czy produkty znajdujg sie stale w ruchu w czasie
transportu do pozycji podawania i odbioru za pomocg programowego monitorowania
czasu. Jesli zadany czas zostanie przekroczony, urzgdzenie musi zosta¢ natychmiast
zatrzymane w celu unikniecia uszkodzen.

Mechaniczne urzadzenie blokujgce

Urzadzenie jest wyposazone w mechaniczne urzgdzenie blokujgce, ktdre chroni nosnik
przez upadkiem, jesli ptaska tasma peknie lub zostanie zwolniona. Mechaniczne
urzgdzenie blokujgce nalezy rowniez zwolni¢ w kazdym innym przypadku, w ktérym
zagrozone jest bezpieczenstwo personelu. To urzadzenie jest zamontowane w celu
zapewnienia bezpieczenstwa personelu i nie mozna go uzywac jako zabezpieczenia
przed upadkiem w czasie pracy. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje o zaworze
bezpieczenstwa, ktéry steruje zwalnianiem mechanicznego urzgdzenia blokujgcego,
prosze zapoznac sie z podrecznikiem dostarczonym przez dostawce.

Mozliwe rodzaje ryzyka

Urzgdzenie jest przeznaczone do instalacji w linii systemu transportowego. Qimarox
wprowadzit Srodki zabezpieczajgce przed mozliwie najwiekszg liczbg zagrozen. Przed
przekazaniem do eksploatacji urzadzenia i zmontowanych elementéw nalezy
wyeliminowac lub ograniczy¢ ponizsze rodzaje ryzyka:

* ryzyko obrazen spowodowanych spadajgcymi przedmiotami,

*  Ryzyko obrazen w wyniku ruchu noénika.

*  Zagrozenia wystepujgce w miejscach potgczenia urzadzenia z innymi elementami linii
produkcyjnej, takimi jak przenosnik podajgcy i odprowadzajgcy.

Do wnetrze urzgdzenia mozna dosta¢ sie, zdejmujac tylne pokrywy lub bezposrednio od
przodu. W miejscu podawania i wytadowania wymagana jest dodatkowa ochrona
(ogrodzenie).

Jesli urzgdzenie jest dostepne z réznych poziomdw, nalezy zastosowacé srodki
zabezpieczajgce w celu unikniecia zagrozen. Prosze zauwazy¢, ze mogg mie¢
zastosowanie dodatkowe, lokalne przepisy, ktore wymuszajg podjecie dodatkowych
dziatan.
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3.6 Zakonczenie eksploatacji urzadzenia i usuniecie go zgodnie
z przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska

Wiasciwe uzywanie i konserwowanie urzgdzenia nie pocigga za sobg zadnego ryzyka dla
srodowiska naturalnego. Jezeli urzgdzenie nie jest zdatne do uzytku, nalezy je
zdemontowac i usung¢ w sposdb zgodny z przepisami dotyczgcymi ochrony srodowiska.

c OSTRZEZENIE
Podczas demontazu urzadzenia nalezy przestrzega¢ wszystkich odpowiednich

przepisow, rozporzadzen, instrukcji i Srodkéw ostroznosci dotyczacych
bezpieczeristwa i higieny pracy.

Nalezy przestrzega¢ wszystkich odpowiednich przepiséw, rozporzadzen,
instrukcji i Srodkéw ostroznosci dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy w
przypadku usuwania produktéw do srodowiska.
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A Kolumna
B Sekcja napedowa
C Nosnik

Urzadzenie jest zaprojektowane, aby pionowo transportowac¢ produkt z jednego poziomu
na inny.

Urzadzenie skfada sie z kolumny, ruchomego nosnika i sekcji napedowej. Nosnik jest
zawieszony na dwdch ptaskich tasmach, ktére sg zwijane przez silnik znajdujgcy sie w
sekcji napedowej. Nosnik jest prowadzony przez kota poruszajgce sie po profilach
prowadzacych w kolumnie. Ze wzgledow bezpieczenstwa urzadzenie jest wyposazone w
mechaniczne urzadzenie blokujgce, uniemozliwiajgc jakikolwiek ruch nosnika w dét, gdy
wigczony jest obwod bezpieczenstwa.
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Opis
4.1 Zasada dziatania
411 Prowadzenie nosnika
A Kolo
B  Profile prowadzgce B
C Sruby regulacyjne -
D Koto
E  Sruby regulacyjne
Kofa nosnika poruszaja sie po profilach 7‘
prowadzacych kolumny. L
Nosnik mozna poziomowac: @
*  Aby przechyli¢ nosnik do przodu lub do
. X s A
tytu, nalezy wyregulowac¢ potozenie kot (A)
za pomocg srub (C).
*  Aby przechyli¢ nosnik na boki, nalezy
wyregulowac potozenie kot (D) za pomoca
srub (E).
4.1.2 Zawieszenie nosnika

A Sruby regulacyjne
B Blok detekgiji
C Cazujnik naprezenie tasmy

Obie tasmy podnosnika muszg by¢
réwnomiernie naprezone. Mozna to uzyskac,
luzujgc lub dokrecajgc sruby regulacyjne.

Gdy jeden lub oba bloki detekcji nie zostang

wykryte przez czujniki, nalezy wtagczy¢

zatrzymanie awaryjne. Mozliwe przyczyny to:

*  Cos znajduje sie pod nosnikiem, w
miejscu jego podparcia.

*  Usterka jednej z (punktéw zaczepienia)
ptaskich tasm.

*  Wystgpit btad elektryczny.
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41.3 Mechaniczne urzadzenie blokujace

A
B
C
D

Urzgdzenie blokujgce jest uruchamiane za
pomocg sprezonego powietrza. Gdy sprezone
powietrze jest podawane do sitownikow,
sitowniki wysuwajg sie i obracajg sworzen
blokujacy do potozenia, w ktérym nosnik moze
swobodnie sie poruszac. Gdy cisnienie
powietrza spadnie, sitowniki cofajg sie, a
sprezyna rozciggana obraca sworzen
blokujacy z powrotem do potozenia
zablokowania.

Sitownik pneumatyczny

Sprezyna rozciggana

Sworzen blokujgcy

Czujnik wycofania sworznia blokujgcego

Jesli bezpieczenstwo personelu jest zagrozone lub wystapita jedna z ponizszych sytuaciji,
mechaniczne urzgdzenie blokujgce wymaga uruchomienia:

Gdy uruchomiono wytgcznik awaryjny, zawér cisnienia musi wpusci¢ powietrze do

wylotu z ukfadu.

Gdy wystgpita awaria zasilania, zawor cisnienie umozliwia, aby powietrze gwattownie

uciekto.

Gdy jeden lub oba czujniki nie wykrywajg sworznia blokujgcego, sworzen albo

wysuwa sie, albo wystgpita usterka. To musi wywotaé bigd. Nie poruszaé nosnika w

dot.

- Gdy sworzen jest wysuniety, jedyny dozwolony ruch to powolny i recznie
sterowany ruch nosnika w gore przy maksymalnym podniesieniu 125 mm, aby
umozliwi¢ cofniecie sie sworznia blokujgcego.

- We wszystkich innych przypadkach w ogéle nie poruszaé nosnikiem.

Przed wykonaniem konserwaciji, nalezy zawsze upewni¢ sie, ze sworznie blokujgce

sg wysuniete.

Gdy sworznie blokujgce sg wysuniete, nosnik moze poruszaé sie maksymalnie o 125

mm w dét zanim sworzen zostanie prawidtowo zablokowany w gniazdach w kolumnie.

OSTRZEZENIE
Nie uzywac urzgdzenia, gdy mechaniczne urzadzenie blokujgce nie dziata

prawidiowo.

Aby uzyskac¢ schemat pneumatyczny urzgdzenia blokujgcego, patrz punkt 70.17.
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Opis

4.2 Czujniki

Na urzgdzeniu sg zamontowane nastepujace czujniki:

B3 —~

B4 —

/
@@/@;%;

— S11

— 810

Kod
czujnika

Nazwa czujnika

B1

Ograniczenie dolnego poziomu

B2

Niska predko$¢ dolnego poziomu

B3

Ograniczenie gérnego poziomu

B4

Niska predko$¢ gérnego poziomu

S§10

Dolny czujnik krancowy

S11

Gorny czujnik krancowy

Gdy urzgdzenie jest skonfigurowane, aby zatrzymacé sie na wiecej niz dwoch poziomach,
w kolumnie zamontowane sg dwa czujniki (M#, N#) na dodatkowy poziom.

Kod
czujnika

Nazwa czujnika

M#

Dodatkowy poziom # zatrzymanie do gory i niska predko$¢ w dot

N#

Dodatkowy poziom # zatrzymanie w dét i niska predkos¢ do goéry

UM-PRORUNNER_mk9-2.0-PL



Qimarox:

Opis
Ruch nosnika jest ograniczany przez czujniki krancowe S10 i S11. Gdy jeden z czujnikdw
krancowych zostanie uruchomiony, urzgdzenie musi zatrzymac sie i musi wysuna¢ sie
mechaniczne urzgdzenie blokujgce.
Na kazdym poziomie zamontowane sg dwa czujniki, domyslnie B1 i B2 na poziomie
dolnym oraz B3 i B4 na poziomie gornym. Gdy nosnik porusza sig i jeden z czujnikow
zostanie uruchomiony, predkos¢ nosnika zostanie zmniejszona do niskiej predkosci. Gdy
drugi czujnik zostanie rowniez uruchomiony, nosnik musi zatrzymac sie.
Gdy nosnik jest ustawiony na pewnym poziomie, oba czujniki sg uruchomione. Gdy
produkt zostanie umieszczony lub usuniety z nosnika, nosnik moze poruszy¢ sie z
powodu wydtuzenia sie tasm. Mozna to wykry¢, gdy jeden z czujnikow staje sie
nieaktywny. Aby utrzymac nosnika na prawidtowym poziomie, nalezy poruszy¢ nosnik
kierunku nieaktywnego czujnika.

421 Zespot taczeniowy
A Zespot tgczeniowy
B Dodatkowy zespot tgczeniowy
Czujniki w kolumnie sg potgczone kablami w
kanale kablowym w kolumnie do zespotu
tgczeniowego w sekcji napedowe;j.
Gdy urzgdzenie jest skonfigurowane, aby
zatrzymac sie na wiecej niz dwdch poziomach,
montowany jest dodatkowy zespét fgczeniowy
(B).

4.3 Silnik

Silnik zapewnia naped dla ruchu nosnika. Konieczne jest sterowanie tym silnikiem za
pomoca falownika w celu umozliwienia kontrolowanego startu i zatrzymania pracy i
optymalnego dostosowania predkosci pionowej. Nalezy zachowa¢ zgodnos¢ z przepisami
dyrektywy EMC oraz zasadami instalacji okreslonymi przez producenta.

Uwaga

W przypadku sterowania podnoszeniem za pomocg falownika nalezy
zamontowac rezystor wytgczajgcy, ktéry pozwoli na roztadowanie energii
generowanej przez silnik napedowy podczas opuszczania tadunku. Jezeli
rezystor taki nie zostanie zastosowany, na skutek generowanej energii
wewngtrz falownika bedzie wystepowato za wysokie napiecie.

Jesli podtaczono rezystor wytgczajagcy, moze by¢ konieczna zmiana niektérych
parametréw falownika. Aby uzyskac szczegétowe instrukcje, prosze skontaktowac sie z
dostawcg falownika, poniewaz te zmiany zalezg od marki falownika.
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4.4

4.5

Sterowanie

Sterowanie urzgdzeniem powinno by¢ realizowane z poziomu centralnego systemu
sterowania. Standardowe bloki programowa dla urzgdzen Siemens dostepne sg na
Qimarox.

Warunki dotyczace sterowania zostaty przedstawione w specyfikacji technicznej. Jesli
warunki te nie sg spetniane, aktywowany musi by¢ obwdd awaryjnego wytgczenia
urzgdzenia.

Urzadzenie w systemie

Ponizszy przyktad to ogolny zarys przeznaczenia urzadzenia w systemie. W tym
przykfadzie nosnik urzgdzenia jest wyposazony w przenosnik. Produkt jest
transportowany z przenosnika podajgcego na poziomie dolnym do przenosnika
odprowadzajgcego na pojedynczy poziom gorny.

b

Y

Podawanie

Produkt zostaje podany do urzgdzenia i jest monitorowany przez czujnik P3. Czujnik ten
znajduje sie na kohcu przenosnika podajgcego. Produkt (A) bedzie czekaé przy czujniku
P3 az noénik znajdzie sie w pozycji. Nodnik zostanie wtgczony dopiero po tym, jak do
urzgdzenia zostanie wprowadzony produkt a oba czujniki (P1 i P2) bedg wytaczone, co
oznacza, ze produkt jest caty na nosniku.

UM-PRORUNNER_mk9-2.0-PL 21



Opis

Qimarox:

4.6

4.6.1

4.6.2

Wyprowadzanie

Po przemieszczeniu sie nosnika na poziom wyprowadzania, produkt moze by¢
transportowany na przenosnik odprowadzajgcy. Jest to monitorowane przez czujnik P4,
ktéry musi by¢ ustawiony tak, aby caty produkt znajdowat sie na przenosniku
odprowadzajgcym zanim czujnik zostanie uruchomiony. Gdy czujnik zostanie
uruchomiony, no$nik moze swobodnie sig poruszac.

Dane techniczne
Informacje ponizej, schemat urzadzenia, arkusz danych technicznych i tabliczka
identyfikacyjna zawierajg dane techniczne dotyczgce transportu produktow.

Dane techniczne transportowanych produktéw

Dane dotyczace typu produktéw, wymiardw, stabilnosci produktow i ich ciezaru nalezy
zawsze zweryfikowa¢ w firmie Qimarox.

Jesli dozwolone masa i odlegto$¢ réznig sie od specyfikacji umieszczonych na schemacie
urzadzenia, nalezy do nich dostosowaé urzgdzenie. Dostosowanie urzgdzenia w tym
zakresie musi by¢ zawsze wykonywane przez firme Qimarox lub po udzieleniu pisemne;j
zgody przez firme Qimarox.

Jezeli firma Qimarox nie dostarczyta przenosnika produktéw, musi sprawdzi¢ wage
stosowanego przenosnika, aby wybraé¢ odpowiedni naped dla ruchu pionowego.

Dane techniczne dotyczace srodowiska

Otoczenie urzgdzenia musi spetniaé nastepujgce dane techniczne:

Wiasciwosé Opis

Ogodlne Zadaszone i czyste w czasie dziatania urzadzenia. Wokot
urzgdzenia musi by¢ wystarczajgco duzo miejsca do
przeprowadzania prac konserwacyjnych i innych na urzgdzeniu.

Wzgledna wilgotno$¢ powietrza | Maksymalnie 80%

Temperatura Od +5°C (41 F) do 40°C (104 F).

Podtoga Réwna Nosnosé podtogi podano na schemacie urzadzenia i
arkuszu danych technicznych.

Wymagana wysokos$é Patrz schemat urzadzenia i arkusz danych technicznych.

Sprezone powietrze Miedzy 5 a 7 barow, zgodnie z ISO 85731:2010 [7:4:4]

Jedli dane techniczne otoczenia réznig sie od podanych w tabeli powyzej, urzagdzenie
nalezy odpowiednio dostosowac. Dostosowanie urzgdzenia w tym zakresie musi by¢
zawsze wykonywane przez firme Qimarox lub za zgodg firmy Qimarox.
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4.6.3 Specyfikacja instalacji elektrycznej

Patrz tabliczka znamionowa. Patrz punkt 2.1 i schematy obwoddéw elektrycznych.
Silnik
Silnik mozna podigczy¢ bezposrednio lub za posrednictwem przetgcznika operacyjnego w

gtéwnej szafie rozdzielczej. Urzadzenie musi by¢ sterowane za pomocg falownika w celu
zapewnienia tagodnego rozruchu, zatrzymania i zmniejszenia predkosci.

Przekazniki bezpieczenstwa silnika muszg spetnia¢ wymagania okreslone w normie EN-
IEC 60204-1. Zakres ustawien zalezy od specyfikacji silnika.

Naped 87 Hz

Jesli uzywany jest naped 87 Hz, moze on dostarczyé do 1,7 swojej nominalnej mocy. To
skutkuje mniejszym napedem do podnoszenia ciezkich elementéw. Jesli uzywana jest
technika 87 Hz, nalezy uwzgledni¢:

* jak podtagczyé naped,

* moc falownika,

* uzycie rezystora wylgczajgcego.

Aby uzyska¢ parametry napedu, patrz arkusz danych technicznych Qimarox. Kolejny
rysunek przedstawia przyktad napedu, ktéry jest uzywany przy wyzszej czestotliwosci.

DRIVE
Gearmotor KAB7BDRE132MC4 - M4AB - 0° - 1
Power 7.5 kw

Torque 2140 Nm

Speed 33 RPM

Motor protection TF + C- Protection cowl
Insulation class 155(F)

frequency / Connection type [0 nz /  [a (Delta)
Encoder N/A

Motor current 152 A
Brake BEN1

Brake holding current 052 A
Certification ce
Regenerative power Kw

Minimal power frequency inverter ls.4  kw

Requires braking resistor
Due fo 87Hz

¢ Czestotliwosc: wskazuje, przy jakiej czestotliwosci naped musi by¢ sterowany przez
falownik, aby uzyskac¢ predkosc¢ i wydajnos¢ podang w arkuszu danych technicznych.

* Typ podigczenia: wskazuje, jak naped musi by¢ podtgczony.

* Moc odzyskiwana:daje maksymalng moc, ktorg potrzebuje rezystor wytgczajacy, aby
rozproszy¢, gdy urzadzenie opuszcza peten fadunek z predkoscig podang w arkuszu
danych technicznych.

*  Minimalna moc falownika: wskazuje maksymalng moc, ktérg zuzywa naped.

4.7 Sposéb stosowania urzadzenia

Schemat urzadzenia i arkusz danych technicznych podajg okreslone informacje o
sposobie stosowania urzadzenia.
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5 Instalacja

Ten rozdziat zawiera instrukcje dotyczgce montazu. Aby uzyskac widoki rozstrzelone
urzadzenia, patrz 8.

5.1 Lokalizacja
Aby uzyskac¢ szczegoétowe informacje o lokalizacji urzadzenia, patrz schemat urzadzenia.
Minimalna odlegto$¢ miedzy ruchomymi
czesciami urzadzenia i innych urzadzen lub
konstrukcji musi wynosi¢ 100 mm. 0
1 JT
X
X
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5.2 Dostawa

Urzagdzenie moze zostac¢ dostarczone w postaci juz zmontowanej lub w czesciach.

* Urzadzenie zmontowane jest dostarczane w pozycji poziome;.
* W takim przypadku sekcja kolumny jest dostarczana w pozycji pionowej w skrzyni.

Wstepnie zmontowane urzadzenie
Urzadzenie w dwdch czesciach
Urzadzenie w co najmniej trzech czesciach

O w>
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5.3

5.3.1

5.3.2

5.4

Transport

W czasie transportu urzgdzenie nalezy ustawic

w pionie tak, aby po jego petnym zmontowaniu
nosnik byt skierowany w gére.

Przygotowanie ogdéine

1.

Przed przenoszeniem urzadzenia nalezy obliczy¢ ciezar catkowity.

- Ciezar urzadzenia jest podany na tabliczce identyfikacyjnej. Patrz punkt 2.7.

- Do tej wartosci nalezy dodac¢ ciezar wszelkich dodatkéw do urzgdzenia, takich
jak przenosniki produktow. Ciezary tych elementéw sg podane na ich tabliczkach

identyfikacyjnych.

Transport pionowy

1.

2.

Odczytac¢ z ptytki znamionowej doktadny
ciezar urzgdzenia.

Uzy¢ odpowiedniego systemu
podnoszacego, zgodnego z lokalnymi
przepisami.

Zamocowac¢ odpowiedni pas lub tancuch
podnoszacy (A) do uszu nosnych
urzadzenia.

Jesli to konieczne, ustawic¢ urzgdzenie w
pozycji pionowej. Upewni¢ sie, ze
urzadzenie nie przewrdci sie po
ustawieniu w pozycji pionowej.

Upewnic sie, ze dolna strona urzadzenia
(B) nie bedzie ciggnieta po ziemi w czasie
transportu.

Rozpakowanie

1.
2.

W czasie rozpakowywania urzgdzenia sprawdzic¢ liste pakunkows.
Natychmiast zgtosi¢ firmie Qimarox uszkodzone lub brakujace elementy.

26
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5.5

5.6

5.6.1

Przygotowanie do instalacji nadzorowanej przez firme
Qimarox (opcja)

Podane nizej dziatania przygotowawcze nalezy wykona¢ przed rozpoczeciem przez firme
Qimarox montazu urzgdzenia na miejscu. Wszystkie wymienione ponizej elementy muszg
by¢ dostepne przed montazem i w jego trakcie.

1.  Wskazac osobe kontaktowg, do ktérej mechanik z firmy Qimarox ma sie zgtosic po
przyjezdzie i przed wyjazdem przed montazem urzadzenia i po jego zakohczeniu.
Dotyczy to wytgcznie sytuacji, w ktérej firma Qimarox odpowiada za montaz
urzgdzenia.

2. Nalezy zapewni¢, aby mechanik firmy Qimarox miat do dyspozycji dwdch
wykwalifikowanych mechanikéw ze strony klienta. Patrz punkt 3.2.

3. Upewni¢ sig, ze miejsce montazu:

- jest dostepne, wystarczajgco oswietlone, ma temperature pokojows i jest suche i
czyste;

- pozwala mechanikom na prace w spokoju i bez zakiécen;

- umozliwia prowadzenie wiercenia i/lub szlifowania, jesli prace takie okazg sie
konieczne.

4. Zapewni¢ sprzet podnoszacy:
- najlepiej suwnice pomostowg o minimalnej nosnosci réwnej 1,5 x masa
urzgdzenia
- lub woézek widtowy z podnos$nikiem o minimalnej noénosci 2 x masa urzadzenia i
wysokosci podnoszenia o minimalnej wysokos$ci urzadzenia plus 2 m.

5. Zapewnic zasilanie elektryczne (230 V AC) maksymalnie 5 metréw od miejsca
prowadzenia montazu urzadzenia.

6. Zapewni¢ prawidtowe $rodki bezpieczenstwa:
- ruchome rusztowanie lub podnos$nik hydrauliczny,
- $rodki ochrony osobiste;j.

Instalacja urzadzenia

OSTRZEZENIE
* Instalacja urzadzenia musi by¢ prowadzona tylko przez

wykwalifikowanych w tym zakresie pracownikow. Patrz punkt 3.2.

* Urzadzenia o wysokosci przekraczajacej 4 m muszg posiadacé
podpory boczne zapewniajace odpowiednia stabilnosé kolumny.
Patrz schemat urzadzenia.

Przygotowanie

1.  Upewnic sie, ze urzgdzenie podnoszgce jest dostepne nad urzgdzeniem. Patrz punkt
5.3.2.

2. Upewni¢ sie, ze powierzchnia obszaru prowadzenia prac jest wypoziomowana i
spetnia wymogi dotyczgce przenoszenia catkowitej masy systemu transportowego.
Patrz schemat urzadzenia.

3. Tylng czes¢ urzadzenia utrzymywaé dostepng dla serwisu. Nalezy zachowac¢ odstep
ok. 800 mm.
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5.6.2 Instalacja zmontowanego urzadzenia

1. Ustawié¢ urzgdzenie za pomocg
urzgdzenia podnoszacego. Patrz punkt
5.3.2.

2. Sprawdzi¢, czy urzadzenie stoi catkowicie
réwno.

3. Przymocowac¢ urzadzenie do podtoza (A).

W4

Sruby te nie sg dostarczane
przez firme Qimarox. Aby
uzyskac dane techniczne $rub
mozna znalez¢ w informacjach od
ich dostawcy.

Uwaga 1 =
Skorzystac ze $rub Fischer FBN F =
I 12/100 lub ich odpowiednikéw. LZE Y ﬁ

1

|

4. Upewnic¢ sie, ze mechaniczne urzgdzenie
blokujgce dziata poprawnie, a sworznie
blokujace sg wycofane z blokady. Patrz
punkt 4.1.3.

5. Upewni¢ sie, ze nosnik kabla (B) nie jest
uszkodzony.

6. Upewnic sie, ze tasmy ptaskie (C) pracujg
prawidtowo na kotach pasowych.

7. Sprawdzi¢, czy nosnik (D) moze pracowac
bez przeszkdd.

W

N\

R
RAXXY

Ze .\\‘.\“.
A

W\
AR,

WY
A0

i{.‘.
2

)

5.6.3 Instalacja maszyny dostarczonej w czesciach

1. Ustawi¢ dolng sekcje (A) z uktadem
napedowym w nosnikiem w prawidtowym
miejscu.

S

2\
7 &)
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2. Okresili¢, ktora sekcja jest nastepna. Patrz
schemat urzadzenia.

3. Potozy¢ nastepng sekcje (B) na gorze
poprzedniej.

4. Potaczy¢ obie sekcje srubami i
prawidtowo je dokrecié.

A R f)

4@@

5. Potaczyé¢ tasmy (C) do mechanicznego
urzgdzenia blokujgcego i prawidiowo je
dokrecié.

6. Powtdrzy¢ kroki od 5 do 8 dla wszystkich
sekcji posrednich.

7. Potozy¢ gorng sekcje (D) na gorze
poprzedniej.

8. Potaczy¢ obie sekcje srubami i
prawidtowo je dokrecié.

e/ e @)@

4@@
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9. Potaczy¢ tasmy (E) do mechanicznego
urzgdzenia blokujgcego i prawidiowo je
dokrecié.

10. Zamontowaé powierzchnie robocze (F) i
(G) w dolnej sekciji.

11. Zamontowaé powierzchnie robocze (H) i

Y sl ||
(I) w srodkowych sekcjach. M . N
AT TN
4
%@
il P
l e E\. ~ 1o
o g ) \\\!&f@\\\ . /—H
g ~{1%es,
S8 i 0 b
¥ Q »?
AL AT s o]
MW/’\\»' - K .
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12. Zamontowac¢ powierzchnie robocze (J) i
(K) w gornej sekdiji.

13. Odwing¢ ptaskie tasmy (L).

14. Poprowadzi¢ ptaskie tasmy na rolkach
pasowych (M).
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15. Zamocowa¢ ptaskie tasmy do nosnika za
pomocy ptyt zaciskowych (N).

16. Zamontowac nosnik kabla (P) za pomocag

paska (O). Prawidiowe potozenie mozna y
znalez¢ na schemacie urzadzenia. ’ s g
,/' 0
0
0
0
0
Pl
il
g |
0
fl

17. Podtagczy¢ nosnika kabla do elementu
koricowego (Q).

18. Podtgczy¢ czesci elektryczne zgodnie ze
schematami elektrycznymi. Uzy¢ kanatu
kablowego w kolumnie, aby oprowadzi¢
kable do sekcji napedowe;.

Aby uzyskac¢ wiecej informacji o ustawieniach

elektrycznych, patrz rozdziat9.
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5.7 Montaz ruchomego przenosnika

Uwaga
ﬂ Jesli ruchomy przenos$nik nalezy do dostawy, jest zamontowany na

nosniku.

Jesli ruchomy przenos$nik nie nalezy do
dostawy, mozna zamontowac inny przenosnik.
W celu zamontowania przenosnika otwory
wierci¢ wylgcznie w czesciach (A) nosnika.
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6

6.1

Konserwacja

c OSTRZEZENIE
urzagdzenie jest uzytkowane przez 2000 godzin rocznie. Czestotliwos¢

Prace konserwacyjne opisane w tym rozdziale dotyczg sytuacji, w ktorej

konserwacji nalezy odpowiednio dostosowac do rzeczywistej liczby godzin
pracy rocznie.

Jesli jest to wymagane, prace konserwacyjne moze przeprowadzac firma
Qimarox.

Specjalne wymogi dotyczace bezpieczenstwa

W celu zapewnienia prawidtowego dziatania urzadzenia nalezy przeprowadzaé regularng
konserwacje réznych jego czesci. Pozwala to zapobiega¢ powstawaniu uszkodzen i
niedoktadnej pracy urzgdzenia.

c OSTRZEZENIE
wykwalifikowany inzynier utrzymania. Patrz punkt 3.2.

Prace konserwacyjne na urzagdzeniu moze wykonywac jedynie

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac konserwacyjnych lub
naprawczych nalezy odigczy¢ wylacznik giéwny. Gtéwny przetacznik
zabezpieczy¢ ktédka.

Upewni¢ sie, ze sworznie blokujagce mechanicznego urzadzenia
blokujacego sa wysuniete.

Na urzadzeniu nie nalezy stosowac zadnych zracych ani
tatwopalnych rozpuszczalnikéw ani srodkoéw czyszczacych
zawierajacych zwiazki: trichloroeten (TRI), perchloroeten (PER),
tetrachlorometan (TETRA) lub fluorochloroweglowodory (FCHC —
freony). Gdy uzywane sg substancje chemiczne (Srodki czyszczace),
nalezy przestrzegac¢ instrukcji na opakowaniu.

Po przeprowadzeniu dziatan konserwacyjnych zawsze nalezy
ponownie zamontowaé wszystkie zabezpieczenia, ktére zostaly
zdemontowane.

Przed przeprowadzeniem jakichkolwiek dziatan nalezy rowniez
zawsze sprawdzié, czy urzadzenie jest puste. Na urzadzeniu nie
mogq znajdowa¢ sie zadne produkty.

W czasie pracy na wysokosci nalezy stosowa¢ odpowiednie srodki
bezpieczenstwa.

Upewni¢ sie, ze mechaniczne urzgdzenie blokujace jest prawidtowo
uzyte.
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Konserwacja

6.2 Harmonogram konserwacji zapobiegawczej
6.2.1 Konserwacja codzienna
Element Zadanie Dziatanie naprawcze, jesli
wymagane
Ostony Sprawdzi¢ pod katem Wymieni¢ uszkodzone ostony.

widocznych uszkodzen.

Sprawdzi¢, czy elementy
montazowe sg obecne i czy
zostaty prawidtowo
rozmieszczone/zamocowane.

Rozmiesci¢/zamocowac
elementy montazowe w
prawidtowy sposoéb lub
poprawi¢ ich rozmieszczenie/
mocowanie.

Catosc¢ urzadzenia

Sprawdzi¢ pod katem
widocznych zabrudzeh.

Oczysci¢ urzadzenie.

6.2.2

Konserwacja cotygodniowa

Element

Zadanie

Dziatanie naprawcze, jesli
wymagane

Kota nosnika

Sprawdzi¢ pod katem
widocznych uszkodzen
powierzchni bieznej i tozysk.

Wymieni¢ kota.

Oczyscic¢. Patrz punkt 6.3.

Sprawdzi¢ prawidtowosé
dzwieku ruchu.

Wymieni¢ kota.

Tasma plaska

Sprawdzi¢ zuzycie.

Wymieni¢ tasme ptaska.

Sprawdzi¢ prawidtowosé
dzwieku ruchu.

Nasmarowac kotnierz kot
pasowych sprayem
silikonowym lub teflonowym.

Sprawdzi¢ potgczenie do
nosnika.

Dokreci¢ sruby i nakretki
zabezpieczajace.

Nos$nik kabla

Sprawdzi¢, czy sg uszkodzone
ogniwa.

Wymieni¢ uszkodzone ogniwa.

Okablowanie

Sprawdzi¢ kable pod katem
widocznych uszkodzen.

Wymieni¢ przewody.

Mechaniczne urzadzenie
blokujgce

Cofng¢ i wysunac¢ sworznie
blokujgce.

Upewni¢ sie, ze sworznie
blokujgce zabezpieczajg
nosnik, gdy jest to konieczne.
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Konserwacja
6.2.3 Konserwacja comiesieczna
Element Zadanie Dziatanie naprawcze, jesli
wymagane
Motoreduktor Postepowaé zgodnie z Postepowaé zgodnie z
instrukcjami w podreczniku od | instrukcjami w podreczniku od
producenta motoreduktora. producenta motoreduktora.
tozyska kot nosnika Sprawdzi¢ pod katem luzéw. Wymieni¢ kota.
Czujniki Sprawdzi¢ pod katem Jesli to konieczne, wymienié
widocznych uszkodzen. czujnik.
Sprawdzi¢, czy sg prawidtowe | Wyregulowac¢ czujnik.
sygnaty.
Sprawdzi¢ pod katem luznych | Poprawi¢ mocowanie luznych
czesci. czesci.
Oczyscié¢. Patrz punkt 6.3.
Okablowanie Sprawdzi¢, czy wszystkie kable | Jesli to konieczne, ponownie
sg dobrze dokrecone. podtaczy¢ kable.
Wat zwijajacy Sprawdzi¢ tozyska pod katem | Wymieni¢ tozyska.
hatasu.
Sprawdzi¢ pod katem Wymienié czesci.
widocznych uszkodzen czesci.
Kofa pasowe luzne Sprawdzi¢ tozyska pod katem | Wymienic¢ tozyska.
luzu i hatasu.
Sprawdzi¢ mocowania. Dokreci¢ mocowania.
6.24 Konserwacja co 6 miesiecy
Element Zadanie Dziatanie naprawcze, jesli
wymagane
Motoreduktor Postepowac zgodnie z Postepowac¢ zgodnie z
instrukcjami w podreczniku od | instrukcjami w podreczniku od
producenta motoreduktora. producenta motoreduktora.
6.2.5 Konserwacja co dwa lata lub po 10 000 godzin pracy w zaleznosci od

tego, ktoére zdarzenie nastgpi pierwsze.

Element Zadanie Dziatanie naprawcze, jesli
wymagane
Motoreduktor Postepowacé zgodnie z Postepowaé zgodnie z

instrukcjami w podreczniku od
producenta motoreduktora.

instrukcjami w podreczniku od
producenta motoreduktora.
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6.3 Czyszczenie

A

ook wN=

OSTRZEZENIE

Na urzadzeniu nie nalezy stosowac¢ zadnych zracych ani
tatwopalnych rozpuszczalnikéw ani sSrodkéw czyszczacych
zawierajacych zwiazki: trichloroeten (TRI), perchloroeten (PER),
tetrachlorometan (TETRA) lub fluorochloroweglowodory (FCHC —
freony). W czasie uzywania substancji chemicznych (srodkow
czyszczacych) zawsze nalezy zapoznac sie z instrukcjami na ich
opakowaniu.

Nie wolno doprowadzaé do kontaktu komponentéw elektrycznych z
woda lub innymi plynami.

Urzadzenia nie nalezy czysci¢ sprezonym powietrzem ani woda pod
wysokim cisnieniem.

Nalezy unika¢ doprowadzania do kontaktu czesci gumowych i
plastikowych (kable, uszczelki itp.) z olejem, rozpuszczalnikami i
innymi srodkami chemicznymi.

Upewni¢ sig, ze na nosniku nie ma produktow.

Wytgczy¢ urzgdzenie.

Gtéwny przetgcznik zasilania zabezpieczy¢ ktodka.

Upewni¢ sie, ze mechaniczne urzgdzenie blokujgce zabezpiecza pozycje nosnika.
Recznie usung¢ osady i zabrudzenia.

Uszkodzenia zgtosi¢ osobie odpowiedzialnej za kwestie techniczne lub firmie

Qimarox i upewni¢ sie, ze zostaty usuniete przed ponownym uruchomieniem
urzgdzenia.
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7 Rozwigzywanie problemoéw

71

Przenosnik pionowy

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Silnik nie dziata.

Awaria elektryczna.

Usung¢ awarie elektryczna.

Przetgcznik dziatania lub
gtéwny przetgcznik zasilania
jest w pozycji ,WYL” (OFF).

Ustawi¢ przetgcznik dziatania/
zasilania w pozycji ,Wt” (ON).

Przetgcznik drzwi lub wytgcznik
awaryjny jest aktywny.

Zresetowac wytacznik awaryjny
po upewnieniu sie, ze nie ma
niebezpieczenstwa.

Silnik nie pracuje i wydaje
brzeczacy dzwiek.

Awaria mechaniczna lub
elektryczna.

Zleci¢ upowaznionej osobie
odtgczenie silnika.
Patrz punkt 3.2.

Brak petnej mocy zasilania.

Sprawdzi¢ kabel zasilajgcy pod
katem przerwan lub zwar¢.

Staby kontakt na stykach.

Sprawdzi¢ zaciski na stykach.

Uszkodzenie silnika.

Sprawdzi¢ potgczenie i
uzwojenie silnika.

Przepalony bezpiecznik.

Wymieni¢ bezpiecznik.

Aktywowany bezpiecznik
termiczny.

Zbadac sytuacje i usungc¢
przyczyne przegrzania.

Zabezpieczenie silnika
aktywowane przez zwarcie lub
przecigzenie.

Zbadac i usungc¢ przyczyne.
Nastepnie zresetowac
zabezpieczenie silnika.

Wadliwy sterownik zasilania.

Zbadac i usuna¢ przyczyne.
Wymieni¢ sterownik zasilania.

Silnik uruchamia sie z trudem.

Awaria elektryczna jak w
przypadku ,Silnik nie pracuje i
wydaje brzeczgcy dzwiek”.

Sprawdzi¢ prad rozruchowy i
nominalny. Zbadac¢ sytuacje i
usung¢ przyczyne
zwigkszonego zuzycia energii.

Silnik sie przegrzewa.

Napiecie i/lub czestotliwos¢
réznig sig¢ od wartosci
nominalnych w czasie
wigczania.

Podtaczy¢ silnik zgodnie z
danymi na tabliczce
Znamionowe;.

Napiecie zasilania rézni sie o
ponad 5% od nominalnego
napiecia silnika.

Znalez¢ i sprobowac usungé
przyczyne wystepowania tej
réznicy.

Niewystarczajgce chtodzenie
silnika.

Sprawdzi¢, czy otwory
wentylacyjne obudowy silnika
nie sg zablokowane.
Sprawdzi¢, czy wiatrak nie jest
uszkodzony.
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Rozwigzywanie probleméw

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Silnik sie przegrzewa i dziata z
niskg predkoscia.

Luzne styki lub przerwany
kabel w obwodzie zasilania
silnika.

Sprawdzi¢ obwdd zasilania pod
katem luzéw na stykach lub
przerwan kabla.

Zbyt duze zuzycie energii.

Sprawdzi¢ mase produktu na
podstawie danych na tabliczce
zZnamionowe;.

Sprawdzi¢, czy silnik dziata
sprawnie przy swobodnym
ruchu.

Ustawienia falownika sg
nieprawidtowe.

Wyregulowac ustawienia.

Silnik brzeczy i nie dziata
prawidtowo.

Silnik dziata w 2 fazach, np.
przez wadliwe potgczenie,
przerwany kabel lub wadliwe
uzwojenie.

Sprawdzi¢ potaczenia i kabel.
Zdemontowac silnik do
naprawy.

Przepalajg sie bezpieczniki i/lub
aktywuje sie zabezpieczenie
silnika.

Zasilanie zostato podftgczone
nieprawidtowo.

Podtaczy¢ zasilanie w
prawidtowy sposéb.

Zwarcie zasilania.

Usung¢ przyczyne zwarcia.

Niewtasciwy bezpiecznik (zbyt
niska wartosc).

Dostosowac bezpiecznik do
nominalnego pradu silnika.

Zle ustawione zabezpieczenie
silnika.

Dostosowac zabezpieczenie
silnika do nominalnego pradu
silnika.

Zwarcie w uzwojeniu lub w
instalacji uziemienia.

Zdemontowac silnik do
naprawy.

Silnik nie dziata.
Zabezpieczenie silnika
aktywuje sie natychmiast.

Nieprawidtowe ustawienie
zabezpieczenia silnika.

Sprawdzi¢ zabezpieczenie
silnika i/lub dostosowac je do
prawidtowej warto$ci.

Naped mechaniczny (tancuchy,
tasmy, rolki lub prowadnice) jest
zablokowany.

Usung¢ przyczyne
zablokowania. Oczysci¢
urzgdzenie. Jesli to mozliwe,
skrocic okresy kontroli/
konserwacji/czyszczenia
urzadzenia. Sprawdzi¢
tancuchy, pasy napedowe, rolki,
prowadnice itp. pod katem
uszkodzen lub
nieprawidtowego ustawienia.

Zuzycie energii (prad silnika)
zbyt wysokie i podwyzszona
temperatura silnika.

Ciezar produktow zbyt duzy.

Sprawdzi¢, czy zachowana
zostata zgodnos¢ ze
specyfikacjg uzywania
urzadzenia.

Zbyt duzy pobdér mocy (pradu
silnika).

Pas napedowy nie jest dobrze
ustawiony.

Dopasowac utozenie pasa
napedowego.
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Rozwigzywanie probleméw

Qimarox:

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Zuzycie energii (prad silnika)
zbyt wysokie i wysoka
temperatura obudowy tozysk
(czasami rowniez
wystepowanie dzwiekow).

tozysko kulowe, tuleja kulowa,
rolka zwrotna itp. sg
zablokowane.

Sprawdzi¢ tozysko kulowe,
tuleje kulowa, rolke zwrotng itp.
i jesli to konieczne — wymienic.

Nieprawidtowe dzwieki,
nietypowe drgania i kotysanie
sie urzadzenia.

System napedowy blokowany
przez zabrudzenie.

Sprawdzi¢ ruch tancucha lub
pasa napedowego i usungc
zabrudzenia lub osady. Skrécic¢
okres czyszczenia urzgdzenia.

Prowadnice lub kota zwrotne sg
brudne lub uszkodzone.

Sprawdzi¢ prowadnice,
tancuchy i kota zwrotne pod
katem uszkodzen i zabrudzen.
Wymieni¢ lub oczysci¢, jesli to
konieczne.

Wysoka temperatura tozysk lub
zespotow tozysk. Luzne kota
pasowe obracajg sie z
trudnoscia.

Uszkodzone tozyska, zespoty
tozysk lub kota pasowe.

Zbadac i usungc¢ przyczyne.
Zresetowaé zabezpieczenie
silnika.

Luzne potgczenie srubowe.

Zbadac i usuna¢ przyczyne.
Zresetowac zabezpieczenie
silnika.

Inne czesci urzgdzenia luzne.

Zbadac i usung¢ przyczyne.
Zresetowac zabezpieczenie
silnika.
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Q i m a ro X ) Widoki rozstrzelone

8 Widoki rozstrzelone
8.1 Czesci ramy

Na kolejnych stronach przedstawiono rozstrzelony widok czesci ramy oraz zamieszczono
liste czesci wraz z informacjami na temat materiatéw tgcznikowych.
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Widoki rozstrzelone Q i m q rox ®

8.1.1 Widok rozstrzelony - sekcja gorna
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Widoki rozstrzelone

Lista czesci sekcji gornej

Lista czesci - sekcja gorna

Poz. |[llos¢ Elementu Opis (czesci) Uwagi
Numer
4 1000742 Uchwyt do ciggniecia TS=0,8-1,2mm
B 2 AEO000069302 | Tylna ostona PRmk9 H =573
2 AE000069303 | Tylna ostona PRmk9 H =698
2 AE000069304 | Tylna ostona PRmk9 H =823
C 4 AE0000695 Ostona paska mocujgcego
PRmk9
D 1 AE0000664 Ptyta koncowa gornej sekcji
PRmk9
E 1 AE0000583 Wat luznego kota tasmy
PRmk9
F 4 AE0000582 Luzne koto tasmy PRmk9
G 8 1003534 tozysko kulkowe 6008 - 2RS
H 8 1002372 Pierscien sprezysty A40 1.75
| 2 1000932 Czujnik IME 18-08BPSZCOK
J 1 AE0008223 Goérna sekcja H = 1475
1 AE0008226 Goérna sekcja H=1725
1 AE0008220 Gorna sekcja H=1975
K 1 AE0007201 Ptyta gwintowana 2x M4
L 1 AEO0005534 Gtowica czujnika krancowego
M 1 AE0005524 Korpus czujnika krancowego
N 1 AE0005537 Dzwignia czujnika krarncowego
0] 2 AEO000067901 | Gérna powierzchnia robocza H=1475
2 AEO000067902 | Gérna powierzchnia robocza H=1725
2 AEO000067903 | Gérna powierzchnia robocza H=1975
P 2 AEO000066801 | Zabezpieczenie przed H=1475
spadnieciem paska
2 AE000066802 |Zabezpieczenie przed H=1725
spadnieciem paska
2 AE000066803 | Zabezpieczenie przed H=1975
spadnieciem paska
Q 2 AEO0000690 Zabezpieczenie przed
upadkiem piyty
R 2 AEO000067301 | Gérna powierzchnia robocza H=1475
2 AEO000067302 | Gérna powierzchnia robocza H=1725
2 AEO000067303 | Gérna powierzchnia robocza H=1975
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Widoki rozstrzelone Q i m q rox ®

8.1.2 Widok rozstrzelony sekcji gérnej
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Widoki rozstrzelone

Lista czesci sekcji Srodkowej

Lista czesci - sekcja srodkowa

Poz. [llos¢ Elementu Opis (czesci) Uwagi
Numer
4 1000742 Uchwyt do ciggniecia TS=0,8-1,2mm
B 2 AEO000069301 | Ostona tylna H =448
2 AE000069303 | Ostona tylna H =698
| 2 1000932 Czujnik IME 18-08BPSZCOK
J 1 AE0000520 Sekcja srodkowa H=1250
1 AE0000529 Sekcja srodkowa H=1750
0] 2 AE000068201 | Srodkowa powierzchnia H=1250
robocza
2 AE000068202 | Srodkowa powierzchnia H=1750
robocza
P 2 AEOQ000067001 | Zabezpieczenie przed H=1250
spadnieciem paska
2 AE000067002 |Zabezpieczenie przed H=1750
spadnieciem paska
Q 2 AE0000690 Zabezpieczenie przed
upadkiem piyty
R 2 AE000067701 Srodkowa powierzchnia H=1250
robocza
2 AE000067702 | Srodkowa powierzchnia H=1750
robocza
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Widoki rozstrzelone

Qimarox:

8.1.3 Widok rozstrzelony sekcji dolnej
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Widoki rozstrzelone

Lista czesci sekcji dolnej

Lista czesci - sekcja dolna

Poz. |[llos¢ Elementu Opis (czesci) Uwagi
Numer
2 1000742 Uchwyt do ciggniecia TS=0,8-1,2mm
B 1 AEO000069302 |Ostona tylna H =573
1 AE000069303 | Ostona tylna H =698
1 AE000069304 | Ostona tylna H =823
B1 1 AE000069308 | Ostona tylna H =158
1 AE000069306 | Ostona tylna H =283
1 AEO000069307 | Ostona tylna H =408
C 3 AEO0000695 Ostona paska mocujacego
| 2 1000932 Czujnik IME 18-08BPSZCOK
J 1 AE0000535 Sekcja dolna H = 1475
1 AE0000541 Sekcja dolna H=1725
1 AE0000542 Sekcja dolna H=1975
K 1 AEO0000713 Plyta gwintowana 2 x M5
L 1 1001532 Gtowica czujnika krancowego
M 1 1001531 Korpus czujnika krancowego
N 1 1001533 Dzwignia czujnika krancowego
O 2 AE000068301 | Dolna powierzchnia robocza H = 1475
2 AE000068302 | Dolna powierzchnia robocza H=1725
2 AE000068303 | Dolna powierzchnia robocza H=1975
P 2 AEOQ000067101 | Zabezpieczenie przed H=1475
spadnieciem paska
2 AEOQ000067102 |Zabezpieczenie przed H=1725
spadnieciem paska
2 AEOQ000067103 | Zabezpieczenie przed H=1975
spadnieciem paska
Q 2 AE0000690 Ptyta gniazda PRmk9
R 1 AE000067801 Dolna powierzchnia robocza H=1475
1 AE000067802 | Dolna powierzchnia robocza H=1725
1 AEO000067803 | Dolna powierzchnia robocza H=1975
2 AEO0000711 Plyta stopy
T 2 AEO0000712 Plyta koncowa dolnej sekgciji
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Widoki rozstrzelone Q i m q rox ®

8.14

Widok rozstrzelony nosnika
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Widoki rozstrzelone

Lista czesci nosnika

Nosnik - lista czesci

Poz. [llos¢ Elementu Opis (czesci) Uwagi
Numer
4 1000932 Czujnik IME18-08BPSZCOK
B 4 1002297 Koto 125 x 55 tozysko 25 x 60
1 1003309 Skrzynka przytgczeniowa
Exact 12-8 x M12
D 2 1003526 Sruba do sprezyny rozciggane;
E 2 1003527 Sitownik ESNU-25-25-P-A
F 2 1003528 Sworzen SBN-20/25
G 2 1003529 Ucho tloczyska M10 x 1,25
H 4 1003533 Zaslepka rury prostokatna 80 x40
| 2 1003981 Mocowanie wciskane QS-1/8-10
J 4 1005551 Koto 80 x 40 tozysko 20 x 45
K 4 1005552 tozysko Iglidur G 30/34x9
L 4 AE0000548 Wspornik montazowy kota
M 4 AE0000549 Wspornik montazowy kota
N 2 AE0000552 Zawias zabezpieczenie przed
upadkiem
O 2 AE0000722 Wspornik wykrywania
P 2 AE0000736 Pret wykrywajgcy
R 2 AE0000737 Wat tgczgcy
S 2 AEO0000738 Plyta zaciskowa przedniej
tasmy
T 2 AE0000739 Ptyta zaciskowa tylnej tasmy
U 2 AEO0000740 Plyta zaciskowa srodkowej
tasmy
\% 2 AE0000742 Dystans ucha ttoczyska
w 2 AE0003729 Sworzen zabezpieczenie przed
upadkiem
X 2 AE0000746 Sprezyna d=2,5 Dm=8,6 L0=68,5
Y 1 AE0000782 Nosnik do przenosnika
1 AE0000490 Nos$nik do palet
VA 1 AE0001248 Czujnik topatkowy
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Widoki rozstrzelone Q i m q rox ®

8.1.5

Widok rozstrzelony wspornika
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Q i m q ro X ) Widoki rozstrzelone

Lista czesci wspornika

Wspornik - lista czesci
Poz. [llos¢ Elementu Opis (czesci) Uwagi
Numer
8 1000164 Regulacja stopy H =156
B 1 AE0002182 Wspornik prawy PRmk9
1 AE0002178 Wspornik lewy PRmk9
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Widoki rozstrzelone
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8.1.6 Widok rozstrzelony - sekcja napedu
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-
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Widoki rozstrzelone

Lista czesci sekcji napedu

Lista czesci - sekcja napedowa

Poz. [llos¢ Elementu Opis (czesci) Uwagi
Numer
2 1002379 Obudowa PCF50
B 1 1003309 Skrzynka przytgczeniowa
Exact 12-8 x M12
4 1003534 tozysko kulkowe 6008-2RS
D 2 1003982 Mocowanie wciskane QSL-1/2-10
E 1 1003983 Ptynny rozruch/zawér
szybkiego oprdzniania
F 1 1004038 Gniazdo wielostykowe
G 1 AE0000558 Rama napedu
H 2 AE0000582 Luzne koto tasmy
| 2 AE0000583 Wat luznego kota tasmy
J 4 AE0008161 Kotnierz kota nawijajgcego
K 2 AE0008146 Duze koto nawijajgce
L 4 AE0000590 Ptyta gwintowana 2xM10
M 2 AE0008159 Ptyta kota nawijajacego
N 1 AE0000612 Plyta ostony napedu
@) 1 AEO0001084 Wat kota nawijajgcego
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Widoki rozstrzelone Q i m q rox ®

8.1.7 Widok rozstrzelony tasmy

Lista czesci tasmy

Tasma - lista czesci
Poz. |llos¢ Elementu Opis (czesci) Uwagi
Numer

1 AEO0001390 Pas krzyzowania kabli
B 2 1004947 Pas

1 1003532 Zestaw potgczeniowy nosnika

kabli

D 1 1003531 tagcznik nosnika kabli
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Q I m q ro X : Schematy uktadéw elektrycznych

9 Schematy uktadoéw elektrycznych
9.1 Napedy

9.1.1 Typ napedu: SEW 3PH

Podtgczenie gtéwnego zasilania:
http://www.productliften.nl/media/text/240/247/680010306.pdf

Podtaczenie zabezpieczenia termicznego:
http://www.productliften.nl/media/text/240/247/681510306.pdf

Podtaczenie hamulca:
http://www.productliften.nl/media/text/240/247/69001006.pdf

Inne schematy potgczen silnikow DR:
http://www.productliften.nl/media/text/240/247/9pd0058us.pdf

9.2 Montaz 87 Hz

9.21 Okablowanie napedu

Na tradycyjnym schemacie okablowania naped jest podtgczony do tzw. potgczenia w
gwiazde. Aby upewnic sie, ze naped nie utraci momentu obrotowego powyzej 60 Hz,
nalezy go podigczy¢ w trojkat. Kolejny rysunek przedstawia, jak mozna to zrobi¢. Aby
odwrdcic konfiguracje, zamienic zasilanie L1 i L2.

uz V2 w2 w2 uz v2
T4 TS T6 T6 T4 T5

s

utovi oW UtV oW
T T2 T3 ™ T2 T3 | | |

Uzwojenie silnika

Ptytka zaciskow silnika

Kable zasilajgce

Potaczenie w tréjkat, niskie napiecie
Potaczenie w gwiazde, wysokie napiecie

mooOw>
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Schematy uktadéw elektrycznych Q I m q ro X )

9.2.2

Falownik (nie nalezy do standardowej Qimarox dostawy)

W normalnych okolicznosciach maksymalna moc dostarczana przez falownik réwna sie
mocy nominalnej napedu. Jednak, gdy uzywane jest 87 Hz, naped wymaga wiecej mocy z
falownika niz moc nominalna. Jest to spowodowane przez zwiekszong czestotliwosé,
ktora skutkuje zwiekszeniem predkosci wyjsciowej, ktéra prowadzi (zatozenie, ze moment
obrotowy pozostaje taki sam) do zwiekszenia mocy. Minimalng moc falownika mozna
znalez¢ w arkuszu danych technicznych Qimarox w zaktadce danych technicznych.
Czestotliwosé, przy ktérej naped musi pracowac, aby uzyskac¢ okreslong wydajnosc,
podana jest takze w arkuszu.

OSTRZEZENIE
Rezystor wytgczajacy jest konieczny, aby upewnic sig, ze naped moze

rozproszy¢ moc, gdy obcigzenie jest mate. Maksymalng ilos¢ mocy, ktéra jest
wytwarzana przez urzgdzenie mozna znalez¢ w arkuszu danych technicznych
Qimarox w zaktadce danych technicznych. Jesli rezystor wylaczajacy nie jest

prawidtowo zamontowany, wystgpi awaria.
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°
Q I m q ro X : Schematy uktadéw pneumatycznych

10 Schematy uktadéw pneumatycznych
10.1 Mechaniczne urzadzenie blokujace
—~Q ESNU-25-25-PA
MS6-SV-1/2-E-10v24-SO-AG —- -[-
12 2 i \/ \/
/ 3

vV

Gdy zasilanie i sprezone powietrze sg dostarczane do mechanicznego urzgdzenia
blokujacego, sprezone powietrze trafia do sitownikéw i cofajg sie sworznie blokujgce. Tak
bedzie si¢ dziato az zostanie uruchomiony obwdd awaryjnego zatrzymania lub wystgpi
usterka zasilania. Gdy tak sie stanie, powietrze gwattownie odptynie z sitownikow i
sworzen blokujgcy zahaczy kolumne, powodujgc zatrzymanie nosnika w jego potozeniu.
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11 Dodatek

11.1 Formularz rejestracji produktu

Nalezy wypefni¢ niniejszy formularz i wysta¢ go na adres support@gimarox.com w celu
zapewnienia prawidtowej rejestracji produktu.

Typ urzadzenia * mk 1 ’ mk 5 | mk 9 ‘ mk 10

Numer zamowienia - Qimarox

Numer seryjny

Integracje zrealizowat

Numer zaméwienia - integrator

Data instalacji

Data rozpoczecia produkcji

Oznaczenie uzytkownika (linia/numer
urzgdzenia)

Dane kontaktowe - uzytkownik

Nazwa firmy
Adres

Kod pocztowy

Miasto

Kraj

Numer telefonu

Numer faksu

e-mail

Strona internetowa

Kontakt w sprawach technicznych -
uzytkownik

Imie

Nazwisko

Stanowisko

e-mail

Numer telefonu

Czesci zamienne zamowione * tak nie

kontakt w sprawie umowy serwisowe;j * tak nie

* Zakresli¢ wiasciwe.

UWAGI

NINIEJSZY FORMULARZ StUZY DO POINFORMOWANIA UZYTKOWNIKA PRODUKTOW
QIMAROX O MODYFIKACJACH UZYWANYCH URZADZEN ORAZ DO USPRAWNIENIA
NASZEGO SERWISU URZADZEN. KONTAKT MIEDZY UZYTKOWNIKIEM A FIRMA QIMAROX
BEDZIE ODBYWAL SIE ZA POSREDNICTWEM DOSTAWCY/INTEGRATORA.
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Qimarox:

Nobelstraat 43

3846 CE Harderwijk

Tel: +31 341 436 700

Fax: +31 341 436 701
E-mail: info@gimarox.com
Internet: www.gimarox.com



Sensors on carrier PRmk9

Seesaw sensor

The carrier of the PRmK9 is suspended by two belts. Both belts are attached to a seesaw to
distribute the load over the belts evenly. If a belt fails the seesaw is pulled out of balance,
which removes the seesaw out of the sensing range of the sensor. If the carrier is obstructed
while moving down, both belts loose tension. The extension spring pulls the seesaw out of
balance, which removes the seesaw out of the sensing range of the sensor .

Both events must trigger an emergency stop.

Extension spring

Seesaw sensor =D+D-B1

If the seesaw is not horizontal during normal use, it is out of the sensing range of the sensor.
Use the adjustment bolts to level the seesaw.

1 1

Adjustment bolts Adjustment bolts



Seesaw sensor =D+D-B1

Seesaw

Tilting sensor

When the carrier is moving down while there is an object below it, this can cause the carrier
to tilt. To prevent damage to the machine and surroundings, the machine is equipped with a
sensor to detect this tilting.

The distance between the sensor and the centre guide must be 4 mm. When the centre
guide is out of sensing range, the carrier is tilting and an emergency stop must be triggered.

Centre guide
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